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1章電気理論

１．電圧と電流………………….…………………－……….……………….ｑ
（１）霞流３

（２）霞圧‘

（３）起電力‘

（４）電池の電圧５

２．直流と交流……･………－…～…－………－．－……唇…………………７
（１）直流と交流の性質７

３．オームの法則….…………－－……………－………－…………………１１
（１）電気抵抗とは何かＪ１

（２）導体の抵抗１２

（３）抵抗器１３

（４）電圧，電流，および抵抗の関係塵
（５）オームの法則１５

（６）抵抗の接続１６

（７）抵抗の使い方麹

４．電流と熱エネルギー………………-…･………－………………………２７
（１）電気のあるところ２７

（２）なぜ発熱するか２９

（３）発熱と電圧，電流，抵抗の関係２９
（４）ジュール熱の利用３０

５．電力と電力量-.-….…･………･……………………………･－………－３２
（１）電力珀

（２）電力量３‘

６．静電気と静電容量･……－.………………－……･…………一・……･…３６
（１）静電気の'性質３６

（２）電気を蓄える３８

（３）コンデンサ翅

（４）コンデンサの接続幻

７．磁石と電磁石……………－…………－.….………－．………………－４８
（１）磁石の'性質４８

（２）電流がつくる磁力５ｊ

（３）磁石がつくる起電力５３
（４）磁石と電流がつくる力５６
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（５）電流と磁束６０

（６）変圧器の等価回路⑫
（７）電流計６４

（８）電圧計６９

（９）磁気回路と電気回路の比較６５

８．交流….……….……………………………_…….……………_…
（１）交流の電圧と電流６８
（２）周波数６９

（３）交流の大きさの表し方６９
(4)交流の位相と電力刀
(5)力率とは何か沼
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2章半導体素子

１．ダイオードのスイッチング作用･………………………-…－………－８３
（１）ダイオード８５

（２）サイリスタ８８

２，トランジスタ……－………………－－………………………－－…･…９１
３，トランジスタのスイッチング作用.－…………………－．－…………9３
４‘ＦＥＴ…………･……………-……………－………………－．…－……９９
（１）種類と特徴９９

（２）増幅度の表し方１００

（３）バイアスの与え方１００

（４）増幅度の求め方１０１

５．ＩＣ…………－……･……………………………－…………･――…－…１０３
（１）アナログＩＣの種類１ｍ
（２）ディジタルＩＣの種類１０５
（３）論理レベル」０６

（４）等価回路１０８

（５）論理図記号ZｊＩ
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３章論理回路の基礎

１．論理回路の数値一…－－－－－－－－－－－－－－－－－－－１１７
（１）情報量』１７

（２）論理代数１２７

２．ゲートllil路…－－…－－…－－…-…………一………－－－－－…－－１３４
（１）雑本ゲート１３骨

（２）論理のいろいろ１４３
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4章ＯＰアンプ

１．０ｐアンプ－－－－…－－－_…－－…………－…………－－－……｡
（１）ＯＰアンプの概要３

（２）ＯＰアンプの等価回路７
（３）ＯＰアンプの特性１２
（４）使用上の注意1５

２．０Ｐアンプ回路;－－.……－－…－…･…………－－…………………１８
（１）反転増幅回路Ｊ８

（２）非反転増幅回路２０
（３）加算回路２Ｊ

（４）減算回路２３

（５）微積分回路２４

（６）コンパレータ２９

（７）パルス発生回路３２

（８）関数発生回路３３

（９）実際のＯＰアンプ回路を作るに当たっての留意事項弱
３，イマジナリショート（仮想短絡)………………………………………４２

5章マイクロコンピュータシステムの基礎

１．マイクロコンピュータ－－－…………･……･…－－－．－…－……49
（１）マイクロコンピュータの構成⑲

（２）マイクロコンピュータはどんな形をしているか５０
（３）マイクロコンピータの具体的な構成館
（４）ＲＡＭとＲＯＭ５３

（５）バスライン５５

（６）簡単な動作例５７

（７）ＣＰＵの種類館

（８）マイクロコンピュータのプログラミング言語６２
２．シリアルデータ伝送の基礎知識……･…･……………………………･…６４
（１）通信方式のいろいろ“

（２）シリアルデータ伝送とRS-232C６６
（３）シリアルデータ伝送の仕組み刀
（４）半二重と全二重市
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3．RS-422A／RS-423A規格とその概要…･－…….…………………－７８
（１）RS-232CとRS-422A／RS-423Aの関係沼
（２）RS-422Aインターフェース刃
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6章制御用機器

１．制御用機器……･………………-.…………………－－…－…－．……８３
（１）リレー８３

（２）電磁開閉器艶

（３）ソリッドステートリレー９８

（４）マイクロスイッチ』ＣＯ

（５）光センサ（光電スイッチ）１１Ｊ

（６）近接スイッチ（リードスイッチ形近接スイッチ）１１９
（７）磁気センサ素子唾

（８）圧力センサ」2ｺ

（９）ロータリエンコーダ１２７

7章モータの原理と制御法

１．各種電動機の原理と制御法…･…………-…－.……･－…･……－－…１３７
（１）電動機の種類１３７

２．誘導電動機の制御…………－………………－－…－……-………・’４０
（１）誘導電動機の速度』鉛

（２）誘導電動機のトルクと電流Ｉｑｊ

（３）誘導電動機の速度制御』蜜

３．誘導電動機の原理……………………………………－－…－……－１５４
４．誘導電動機の織造一一一…………………－…－…－－………－１５５
５，誘導電動機の特性…･………………………･………………－…－…１５８
（１）回転磁界と同期速度１５８

（２）正転と逆転１５９

（３）極数と同期速度１６０

（４）すべり」６２

（５）等価回路と速度特性』６３
（６）制動１６６
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